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NOTA: TODA LA ESTRUCTURA ES CON ACERO CARBONO
Y PINTADO CON ANTICORROSIVO GRIS
(EXCEPTO LA PLANCHA SUPERIOR PERFORADA, SOLO DEBE ESTAR PULIDA)
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- TAPA LATERAL A

ESPESOR 1 MM

PLANCHA, INFERICR E—
CORTE LASER
ESPESOR 2.5 MM

Lo C[A7 =t

DETALLE C
ESCALA 0,34 :1/.C7

\——"TAPA LATERAL A"
ESPESOR 1 MM

"SCPORTE RUEDAS™

PLACAS FE ESP. 6 MM

RUEDA GIRATORIA CON FRENG —
170KG POLIURETANO

SE
PLACA SUPERICR 105K MM
(4 UNIDADES)

PLANCHA SUPERIOR D—
PERFORADA CON LASER CNC ',

ESPESOR 4 MM

P
|
-~ CAJON METALICO
f PARA MULTIPLES LSS
ESPESOR 1 11
TAPA FRONTAL C
CON CORTES CNC LASER
¥ PLEGADOS
ESCALA 034 1, 1.7 Eereson L THPA LATERAL B
s ESPESOR 1 MM

"BASE COBOT” PLEGADA FE ESP. 4 MM

(T ———

“PLANCHA SUPERIOR” FE PERFORADA CON CNC
ESPESOR 4 MM

ASA PRINCIPAL
CANERIA FE 1 1/2" SCHA0

‘SOPORTES LATERALES ASA
PLACAS FE ESPESOR 4 MM

—— PLANCHA LATERAL CON LOGO
{2 UNIDADES)

BRAZD PANEL DE CONTROL
ESPESOR 4 MM

BASE PARA PANEL DE CUNTRKJL—/

CORTE LASER ¥ PLEGADD

DETALLE D
ESCALAQ,34:1/.C4

GRIPPER PLASTICO
PARA SUJETAR MODELODS
DISTINTOS DE TORCHAS

DETALLE A
ESCALA 0,34 : 1/ .C4

ESPESOR 4 MM
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TEACH PENDANT | §
CONSOLA DE
PROGRAMACION
ROBOT UR
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Contacto



Oscar Sandoval Chaparro

Gerente Comercial Latam

+57 321 8780665
osandoval@grupo-igps.com

WWW.Qrupo-igps.com

Isidoro Gomez Gomez

CRO

+569 3197 5128
igomez@grupo-igps.com
WWW.Qrupo-igps.com

Solicitar Demo
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