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CENTRO DE MECANIZADO 1

CENTRO DE MECANIZADO 2

ESTRUCTURA METÁLICA CON PERFILES 150X150X5 MM

CÁMARA DE VISIÓN 

ARTIFICIAL CON I.A.

PARA BIN PICKING

(4 UNIDADES)

ESCÁNER DE SEGURIDAD

TIPO LIDAR

HACE UN BARRIDO DE 275°

PARA DETECTAR PERSONAS

TABLERO ELÉCTRICO GENERAL
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GRIPPER MAGNÉTICO

COBOT UR20 DE UNIVERSAL ROBOTS

TEACH PENDANT

CONSOLA DE PROGRAMACIÓN

DE COBOT UR20


