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CRIBADORAS ACTUALES

(DIBUJO REFERENCIAL)

SISTEMA DE CUCHILLA MOTORIZADA

ES PROBABLE QUE EN LA EJECUCIÓN

SE DEBA MODIFICAR LA ENTRADA

DE LA CRIBADORA INOXIDABLE

RECIPIENTE DE SACOS VACÍOS

(ALTURA REFERENCIAL)

BARRERA DE SEGURIDAD

TIPO LIDAR

(3 UNIDADES)

ZONA DE SEGURIDAD DEMARCADA

(PINTADA O PROYECTADA)

BASE CON ALZAMIENTO VERTICAL

DE LA MARCA ROBOTIQ

COBOT UR30

UNIVERSAL ROBOT

CÁMARA DE VA

MARCA PHOTONEO

(DETECTA POSICIÓN DE SACOS)

2 UNIDADES

TEACH PENDANT

CONSOLA DE UR

CONTROLADOR DE UR

TABLERO ELECTRICO GENERAL

MASTIL PARA CÁMARAS VA


